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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 



Цель дисциплины – знакомство с основными понятиями кибернетики и кибернетических систем, 

освоение принципов, конструирования и управления кибернетическими системами.  

Задачи дисциплины: 

• Научить обучающихся основным понятиям робототехники и кибернетики; 

• Научить обучающихся устройству роботов, как частному случаю кибернетических 

систем 
 

 

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

Цикл (раздел) ОП: Б1.Б.ДВ 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося: 

2.1.1  Схемотехника аппаратных средств 

2.1.2 Электротехника 

2.1.3 Информатика 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Технические средства автоматизации 

2.2.2 Проектирование систем нижнего уровня 

 

 

3. ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ,  

СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

ОПК-2 Способен применять основные методы, способы и средства получения, хранения, 

переработки информации при решении задач профессиональной деятельности 

 

Знать: ОПК-2-З1 – Знать принципы конструирования и управления робототехническими и 

кибернетическими системами; 

ОПК-2-З2 – Знать основные понятия робототехники и кибернетики; 

ОПК-2-З3 – Знать классификацию различных сенсоров и принцип их работы 

ОПК-4 Способен понимать принципы работы современных информационных технологий и 

использовать их для решения задач профессиональной деятельности 

Знать: ОПК-4-З1– Знать принципы и основы построения мехатронных устройств, модулей, и 

кибернетических систем; 

ОПК-4-З2– Знать устройство и принцип действия промышленных роботов, 

манипуляторов, схватов промышленных роботов, отдельных модулей  промышленных 

роботов 

Уметь: ОПК-4-У1 – Уметь программировать модули и робототехнические устройства тех или 

иных видов 

Владеть: ОПК-4-В1 – Владеть навыками разработки алгоритмов работы роботов тех или иных 

видов 

 

ПК-1 Способность:  

применять методы и средства измерения эксплуатационных характеристик, контроля 

технического состояния и диагностики средств и систем автоматизации; настройки и 

обслуживания системного, инструментального и прикладного программного обеспечения 

данных средств и систем; 

составлять и оформлять типовую техническую документацию; 

выполнять работы по наладке, настройке, регулировке, опытной проверке, регламентному 

техническому, эксплуатационному обслуживанию оборудования, средств и систем 

автоматизации, средств и систем специального программного обеспечения; 

Готовность: 

участвовать в приемке, внедрении, освоении, испытаниях, ремонте, диагностике средств и 

систем автоматизации и их технического оснащения; 

составлять заявки на оборудование и запасные части и подготавливать техническую 

документацию на ремонт. 

Знать: ПК-1-З1– Знать современное состояние рынка робототехники и кибернетики 

Уметь: ПК-1-У1 конструировать различные модули и робототехнические и кибернетические  

устройства тех или иных видов 

Владеть: ПК-1-В1– Владеть навыками моделирования работы робототехнических устройств 

 

 


