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Формы контроля в семестрах: 

в том числе:  Экзамен, 3  

аудиторные занятия    51 Курсовая работа, 3 

самостоятельная работа    57  

часов на контроль    36  

 
Распределение часов дисциплины по семестрам 

Семестр 3 Итого 

Вид занятий УП РП УП РП 

Лекции 17 17 17 17 

Практические 34 34 34 34 

Контактная работа 51 51 51 51 

Сам. работа 57 57 57 57 

Часы на контроль 36 36 36 36 

Итого: 144 144 144 144 
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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 

Цель изучения дисциплины –приобретение магистрантами знаний, умений и навыков анализа и синтеза технических 

(технологических) автоматизированных систем на основе применения нейронных сетей. 

Задачи изучения дисциплины: 

1. Освоение студентами методического подхода и процедур, необходимых для проектирования нейросетевых 

алгоритмов. 

2. Ознакомить обучающихся с основными современными структурами нейронных сетей и способами их 

проектирования.  

3. Освоение студентами методического подхода и процедур, необходимых для проектирования нейросетевых 

алгоритмов управления. 

 

2. ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ,  
СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

Цикл (раздел) ОП: Б1.В 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающихся: 

2.1.1 Методы искусственного интеллекта 

2.1.2 Нейросетевые технологии в прикладных задачах 

2.1.3 Python для анализа данных 

2.1.4 Математическая статистика 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Интегрированные системы проектирования и управления 

2.2.2 Проектирование систем управления технологическими объектами 

2.2.3 Подготовка к процедуре защиты и защита выпускной квалификационной работы 

 
3. РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ,  

СООТНЕСЕННЫЕ С СООТВЕТСТВУЮЩИМИ КОМПЕТЕНЦИЯМИ,  

КОТОРЫЕ ДОЛЖНЫ БЫТЬ СФОРМИРОВАНЫ У ОБУЧАЮЩИХСЯ 

ОПК-1: Способен применять в профессиональной деятельности знания фундаментальных наук, знания в 

междисциплинарных областях, лежащие в основе соответствующего профиля подготовки,  формулировать 

цели и задачи исследования, выявлять приоритеты решения задач, выбирать и создавать критерии оценки 

результатов исследований 

Знать ОПК-1-З1: Знать специализированное ПО, с помощью которого можно производить моделирование и 

проектирование нейросетевых систем управления применительно к направлению специальности; 

Уметь ОПК-1-У1: Уметь проектировать адаптивные интеллектуальные системы управления, работать в среде 

разработки нейронных сетей 

ОПК-9: Способен представлять результаты исследования в области машиностроения в виде научно-

технических отчетов и публикаций, интегрировать знания и принимать решения в сложных ситуациях, 

формулировать суждения на основе неполной или ограниченной информации, включая социальную и 

этическую ответственность 

Знать: ОПК-9-З1: Знать научные базы данных: РИНЦ, Scopus, Web of Science 

ОПК-9-З2: Знать электронно-библиотечные системы (ЭБС): электронную библиотеку НИТУ МИСИС, 

электронную библиотечную систему «Университетская библиотека» ONLINE, 

научную электронную библиотеку eLIBRARY.RU  

ОПК-5: Способен разрабатывать аналитические и численные методы при создании математических моделей 

машин, приводов, оборудования, систем, технологических процессов 

Знать: ОПК-5-З1:  Знать основные принципы работы в среде разработки нейронных сетей; 

Уметь: ОПК-5-У1: Уметь применять теоретические знания в области моделирования и проектирования для 

решения задач управления технологическими процессами 

Владеть: ОПК-5-В1: владеть навыками разработки нейросетевых регуляторов и настройщиков линейных 

регуляторов для проектирования адаптивных систем управления технологическими процессами 

ПК-1: Способен: 

проводить анализ, синтез и оптимизацию процессов автоматизации, управления производством, жизненным 

циклом продукции и ее качеством на основе проблемно-ориентированных методов, в том числе, методов 

искусственного интеллекта 

проводить математическое моделирование процессов, оборудования, средств и систем автоматизации, 

контроля, диагностики, испытаний и управления с использованием современных технологий научных 

исследований 

разрабатывать структуру АСУТП (АСУП), организационное, информационное, алгоритмическое и 

программное обеспечение средств и систем автоматизации и управления 

выполнять анализ состояния и динамики функционирования средств и систем автоматизации, контроля, 

диагностики, испытаний и управления качеством продукции, метрологического и нормативного обеспечения 

производства 

Знать: ПК-1-З1: Знать типовые структуры нейронных сетей, методы и алгоритмы обучения типовых структур 

нейронных сетей 

ПК-1-З2: Знать основные схемы нейросетевого управления 

Уметь: ПК-1-У1: Уметь синтезировать структуру нейронной сети для конкретной задачи, обучать 



 

 

синтезированную нейронную сеть посредством типового алгоритма обучения 

ПК-1-У2: Уметь интегрировать нейронные сети в системы управления для придания им адаптивных 

свойств 

Владеть: ПК-1-В1: Владеть навыками разработки нейросетевых регуляторов и настройщиков линейных 

регуляторов для проектирования адаптивных систем управления технологическими процессами 

 


