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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 
Цели освоения дисциплины: формирование основ теоретических знаний по анализу априорной и текущей 
информации о свойствах объекта, определению вида возмущений, формулированию ограничивающих 
условий, целевых критериев, основным классам и методам синтеза оптимальных и адаптивных систем 
управления. А также приобретение студентами практических навыков по расчету и моделированию 
оптимальных и адаптивных систем управления для использования в производственной деятельности, 
связанной с эксплуатацией, настройкой и разработкой систем и устройств управления. 
 
Задачи дисциплины: 

• Дать обучающимся общее представление об оптимальных и адаптивных системах управления и их 
классификации. 

• Научить обучающихся рассчитывать эталонные модели по заданным значениям критериев качества 
переходных процессов. 

• Научить обучающихся применять градиентные методы, второй метод Ляпунова, принцип 
максимума Понтрягина для проектирования оптимальных и адаптивных систем управления. 

• Научить обучающихся обосновывать необходимость применения адаптивных и оптимальных 
систем управления. 
• Научить обучающихся реализовывать рассмотренные методы в Matlab. 

 
2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

Цикл (раздел) ОП: Б1.В 
2.1 Требования к предварительной подготовке обучающихся: 
2.1.2 Теория управления 
2.1.3 Моделирование процессов и систем 
2.1.4 Математика 
2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины необходимо как предшествующее: 
2.2.1 Проектный практикум 
2.2.2 Систнмы управления электроприводами 
2.2.3 Производственная практика (эксплуатационная) 
3. ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ, СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ ОБУЧЕНИЯ 

ПО ДИСЦИПЛИНЕ 
УК-1 Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, умение анализировать процессы 
и системы с использованием соответствующих аналитических, вычислительных и экспериментальных методов, 
применять системный подход для решения поставленных задач 
Знать: УК-1-З1: знать основы математических методов, на которых базируется построение оптимальных и 

адаптивных систем 
Уметь УК-1-У1: уметь осваивать достижения теории оптимального и адаптивного управления и применять их в 

своей производственной деятельности 
Владеть УК-1-В1: владеть навыками применения методов теории управления, необходимых для анализа и синтеза 

оптимальных и адаптивных систем управления 
ПК-1. Способен: 
- рассчитывать режимы работы объектов профессиональной деятельности; 
- применять методы и технические средства эксплуатационных испытаний и диагностики 
электроэнергетического и электротехнического оборудования; 
- оценивать техническое состояние и остаточный ресурс оборудования; 
 - составлять и оформлять типовую техническую документацию; 
- определять параметры оборудования объектов профессиональной деятельности; 
- обеспечивать требуемые режимы работы объектов профессиональной деятельности и заданные параметры 
технологического процесса; 
- участвовать в выполнении ремонтов оборудования по заданной методике; 
- составлять заявки на оборудование и запасные части и подготавливать техническую документацию на ремонт. 
Знать: ПК-1-З1: знать основные схемы систем оптимального и адаптивного управления, их состав и особенности 

функционирования 
Уметь ПК-1-У1: уметь осуществлять синтез, проводить анализ и моделирование оптимальных и адаптивных 

систем управления с применением пакетов прикладных программ 
Владеть ПК-1-В1: владеть навыками реализации оптимальных и адаптивных систем управления 

ПК-1-В2: владеть навыками компьютерного моделирования оптимальных и адаптивных систем 
управления 

 


