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 ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 

Цель дисциплины – знакомство с основными понятиями   робототехники, освоение принципов, 

конструирования и управления робототехническими системами, формирование современных 

представлений и навыков в области комплексной автоматизации производственных процессов 

различного назначения с применением современных гибких средств автоматизации   промышленных 

роботов.  

Задачи дисциплины: 

• Научить обучающихся основным понятиям робототехники; 

• Научить обучающихся устройству роботов; 

• Научить обучающихся принципам конструирования и управления робототехническими 

системами; 

• Научить обучающихся  конструированию различных модулей и роботов тех или иных 

видов; 

• Научить обучающихся программированию модулей и роботов тех или иных видов 

 

 

ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ,  

СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

УК-3: Способен: - проектировать и разрабатывать продукцию, процессы и системы, 

соответствующие профилю образовательной программы;  - выбирать и применять 

соответствующие методики проектирования и разработки, включая передовые методы и 

технологии 

Знать: УК-3-З1 – Знать принципы  конструирования и управления робототехническими 

системами; 

УК-3-З2 – Знать основные понятия робототехники; 

УК-3-З3 – Знать классификацию различных сенсоров и принцип их работы  

Уметь: УК-3-У1– Уметь конструировать различные модули и робототехнические устройства тех 

или иных видов 

Владеть: УК-3-В1  – Владеть разработки алгоритмов работы роботов тех или иных видов 

 

ПК-1- Участвовать в работах по: 

• доводке и освоению информационных технологий в ходе внедрения и 

эксплуатации информационных технологий; 

• поддержанию работоспособности информационных систем и технологий 

в заданных функциональных характеристиках и в соответствии с 

критериями качества; 

• управлению программно-аппаратными средствами информационных 

служб инфокоммуникационной системы организации; 

обеспечению безопасности и целостности данных информационных 

систем и технологий, а также условий жизненного цикла 

информационных систем; 

• адаптации приложений к изменяющимся условиям функционирования; 

• администрированию сетевой подсистемы инфокоммуникационной 

системы организации; 

Использовать технологии разработки объектов профессиональной деятельности 

в различных областях 

Знать: ПК-1-З1– Знать принципы и основы построения мехатронных устройств, модулей, систем; 

ПК-1-З2– Знать устройство и принцип действия промышленных роботов, манипуляторов, 

схватов промышленных роботов, отдельных модулей  промышленных роботов 

Уметь: ПК-1-У1 – Уметь программировать модули и робототехнические устройства тех или иных 

видов 

Владеть: ПК-1-В1– Владеть создания конструкций и программирования роботов тех или иных видов 

 

 


