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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 

Цели освоения дисциплины: формирование основ теоретических знаний по анализу априорной и текущей 

информации о свойствах объекта, определению вида возмущений, формулированию ограничивающих 

условий, целевых критериев, основным классам и методам синтеза оптимальных и адаптивных систем 

управления. А также приобретение студентами практических навыков по расчету и моделированию 

оптимальных и адаптивных систем управления для использования в производственной деятельности, 

связанной с эксплуатацией, настройкой и разработкой систем и устройств управления. 

 

Задачи дисциплины: 

• Дать обучающимся общее представление об оптимальных и адаптивных системах управления и их 

классификации. 

• Научить обучающихся рассчитывать эталонные модели по заданным значениям критериев 

качества переходных процессов. 

• Научить обучающихся применять градиентные методы, второй метод Ляпунова, принцип 

максимума Понтрягина для проектирования оптимальных и адаптивных систем управления. 

• Научить обучающихся обосновывать необходимость применения адаптивных и оптимальных 

систем управления. 

• Научить обучающихся реализовывать рассмотренные методы в Matlab. 

 
2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

Цикл (раздел) ОП: Б1.В 

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающихся: 

2.1.1 Алгоритмизация и программирование задач управления 

2.1.2 Теория управления 

2.1.3 Моделирование процессов и систем 

2.1.4 Математика 

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины необходимо как 

предшествующее: 

2.2.1 Проектный практикум 

2.2.2 Проектирование систем управления 

2.2.3 Производственная практика, по получению профессиональных умений и опыта профессиональной 

деятельности 

  

3. ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ, СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ 

ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

УК-7.1 способность анализировать продукцию, процессы и системы 

Знать: УК-7.1-З1: основные схемы систем оптимального и адаптивного управления, их состав и особенности 

функционирования 

УК-7.2 способность ставить и решать задачи в области, соответствующей профилю подготовки, с помощью 

соответствующих аналитических, вычислительных и экспериментальных методов 

Знать: УК-7.2-З1: основы математических методов, на которых базируется построение оптимальных и 

адаптивных систем 

ОПК-4.1 способность участвовать в разработке обобщенных вариантов решения проблем, связанных с 

автоматизацией производств, выборе на основе анализа вариантов оптимального прогнозирования 

последствий решения 

Знать: ОПК-4.1-З1: направления развития современной теории оптимальных и адаптивных систем 

ПК-5.1 способность выполнять работы по наладке, настройке, регулировке, опытной проверке, регламентному 

техническому, эксплуатационному обслуживанию оборудования, средств и систем автоматизации, контроля, 

диагностики, испытаний и управления, средств программного обеспечения, сертификационным испытаниям 

изделий 

Уметь ПК-5.1-У1: осуществлять синтез, проводить анализ и моделирование оптимальных и адаптивных систем 

управления с применением пакетов прикладных программ 

ПК-5.2 способность выбирать методы и средства измерения эксплуатационных характеристик оборудования, 

средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний и управления, настройки и обслуживания: 

системного, инструментального и прикладного программного обеспечения данных средств и систем 

Владеть ПК-5.2-В1: навыками реализации оптимальных и адаптивных систем управления 

ПК-5.6 способность выбирать рациональные методы и средства определения эксплуатационных характеристик 

оборудования, средств и систем автоматизации и их технического оснащения 

Владеть ПК-5.6-В1: опытом применения методов современной теории управления, необходимых для анализа и 

синтеза оптимальных и адаптивных систем управления 

ПК-5.8 способность участвовать в работах по проведению диагностики и испытаниях технологических 

процессов, оборудования, средств и систем автоматизации и управления 

Владеть ПК-5.8-В1: опытом компьютерного моделирования оптимальных и адаптивных систем управления 

ПК-5.9 способность участвовать в работах по приемке и внедрению в производство средств и систем 

автоматизации и их технического оснащения 

Уметь ПК-5.9-У1: выбирать параметры адаптивных систем управления 



 


